
LIMI
T

Ａ部詳細図

HO
ME

死 角

81 5

φ49.5

φ28-0.01-0.05

φ165 0
-0.1

φ230

17
47

.5

8
0

260 260

5

40
(ｽ

ﾄﾛ
ｰｸ

)
98

62
5

1
2

2
0

3
8

40

520(第3関節到達距離)

ケガキ線
ケガキ線

旋
回
角
度
330ﾟ

26
0

φ163

Ａ

φ36 0
-0.025

最
小
旋
回
半
径
 R
30
0

45ﾟ

30
ﾟ

B

φ158

30
ﾟ

1
40

ｺﾈｸﾀ方向

信号用ｺﾈｸﾀ

D-sub 37ﾋﾟﾝ

ﾓｰﾀ用ｺﾈｸﾀ

D-sub 25ﾋﾟﾝ

B矢視図

80

2
0

45

Oﾘﾝｸﾞ溝詳細

0.15

2.
8

3
0
-
0
.
2

R0.
2

3.9 0
-0.1

φ183.6

3.6

10ﾟ

R0
.5

10ﾟ

Oﾘﾝｸﾞ溝
ﾁｬｯｸ固定用ﾀｯﾌﾟ

水平ﾚﾍﾞﾙ調整ﾀｯﾌﾟ

御参考図
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　弊社までご連絡願います。 
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