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①モータ用コネクタ①モータ用コネクタ①モータ用コネクタ①モータ用コネクタ 
 

＊ロボットとコントローラを接続するコネクタです 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

コントローラ側コネクタ：N／MS3102A24－28S（JAE） 

ケーブル側コネクタ：N／MS3106B24－28P (JAE) 相当品 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ピン番号 信号名 

Ａ 左アーム Ｕ相 

Ｂ 左アーム Ｖ相 

Ｃ 左アーム Ｗ相 

Ｄ 左アーム ＦＧ 

Ｅ システムリザーブ 

Ｆ システムリザーブ 

Ｇ システムリザーブ 

Ｈ システムリザーブ 

Ｊ システムリザーブ 

Ｋ Ｚ軸 Ｕ相 

Ｌ Ｚ軸 Ｖ相 

Ｍ Ｚ軸 Ｗ相 

Ｎ Ｚ軸 ＦＧ 

Ｐ Ｚ軸ブレーキ＋（ＤＣ２４Ｖ） 

Ｑ Ｚ軸ブレーキ－（ＤＣ２４Ｖ） 

Ｒ 右アーム Ｕ相 

Ｓ 右アーム Ｖ相 

Ｔ 右アーム Ｗ相 

Ｕ 右アーム ＦＧ 

Ｖ ＦＧ 

Ｗ 旋回軸 Ｕ相 

Ｘ 旋回軸 Ｖ相 

Ｙ 旋回軸 Ｗ相 

Ｚ 旋回軸 ＦＧ 

 

表：ロボットモータコネクタピン配列 

 
 

②信号用コネクタ②信号用コネクタ②信号用コネクタ②信号用コネクタ 
 

＊ロボットとコントローラを接続するコネクタです。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

コントローラ側コネクタ：DC－37S－NR（JAE） 

ケーブル側コネクタ：DC－37PF－S (JAE) 相当品 

 
 

 

 

表：ロボット信号コネクタピン配列 

 

 

 

 

 

 

 

③エンコーダ用コネクタ③エンコーダ用コネクタ③エンコーダ用コネクタ③エンコーダ用コネクタ 
 

＊ロボットとコントローラを接続するコネクタです。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

コントローラ側コネクタ：N／MS3102A28－21S（JAE） 

ケーブル側コネクタ：N／MS3106B28－21P (JAE) 相当品 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

表：ロボットエンコーダコネクタピン配列 

ピン番号 信号名 ピン番号 信号名 

１ 汎用入力１（右アーム） ２０ 汎用入力２（右アーム） 

２ 汎用入力３（右アーム） ２１ 汎用入力４（右アーム） 

３ 汎用出力（右アーム） ２２ 右アーム軸ＯＲＧセンサ 

４ 右アーム軸 ＣＷセンサ ２３ 右アーム軸 ＣＣＷセンサ 

５ 汎用入力１（左アーム） ２４ 汎用入力２（左アーム） 

６ 汎用入力３（左アーム） ２５ 汎用入力４（左アーム） 

７ 汎用出力（左アーム） ２６ 旋回軸ＯＲＧセンサ 

８ 旋回軸 ＣＷセンサ ２７ 旋回軸 ＣＣＷセンサ 

９ 左アーム軸ＯＲＧセンサ ２８ 左アーム軸 ＣＷセンサ 

１０ 左アーム軸 ＣＣＷセンサ ２９ システムリザーブ 

１１ システムリザーブ ３０ システムリザーブ 

１２ Ｚ軸ＯＲＧセンサ ３１ Ｚ軸ＣＷセンサ 

１３ Ｚ軸ＣＣＷセンサ ３２ 圧力センサ１ 

１４ 圧力センサ２ ３３ ファンエラー 

１５ 電磁弁１ＯＮ ３４ 電磁弁１ＯＦＦ 

１６ 電磁弁２ＯＮ ３５ 電磁弁２ＯＦＦ 

１７ ＣＡＮ+ ３６ ＣＡＮ－ 

１８ ＋２４Ｖ ３７ ０Ｖ 

１９ ０Ｖ     

ピン番号 信号 

Ａ 左アーム ＰＳ 

Ｂ 左アーム ／ＰＳ 

Ｃ 左アーム ５Ｖ 

Ｄ システムリザーブ 

Ｅ 旋回軸 ５Ｖ 

Ｆ 左アーム ０Ｖ 

Ｇ 左アーム ＦＧ 

Ｈ システムリザーブ 

Ｊ システムリザーブ 

Ｋ 旋回軸 ／ＰＳ 

Ｌ 旋回軸 ０Ｖ 

Ｍ システムリザーブ 

Ｎ システムリザーブ 

Ｐ システムリザーブ 

Ｒ システムリザーブ 

Ｓ 旋回軸 ＰＳ 

Ｔ 旋回軸 ＦＧ 

Ｕ システムリザーブ 

Ｖ システムリザーブ 

Ｗ システムリザーブ 

Ｘ システムリザーブ 

Ｚ システムリザーブ 

ａ 右アーム ５Ｖ 

ｂ 右アーム ０Ｖ 

ｃ システムリザーブ 

ｄ システムリザーブ 

ｅ システムリザーブ 

ｆ システムリザーブ 

ｇ 右アーム ／ＰＳ 

ｈ 右アーム ＦＧ 

ｊ Ｚ軸 ０Ｖ 

ｋ Ｚ軸 ＦＧ 

ｌ システムリザーブ 

ｍ システムリザーブ 

ｎ 右アーム ＰＳ 

ｐ Ｚ軸 ５Ｖ 

ｒ Ｚ軸 ／ＰＳ 

ｓ Ｚ軸 ＰＳ 
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