
トラブルシューティング 

初期動作 

１：電源が入らない 

２：ロボットが動かない 

３：コントローラと通信が出来ない 

 

１：電源が入らない 

 

正しく接続している 

取付部に緩み、抜けはないか？ 

正しくつながれていない 

仕様書に従い、正しく接続して下さい 

緩んでいる、抜けかけている 

正しく接続しなおして確認する 
緩み、抜け無し 

電源電圧、容量を確認する。仕様書に記載され

ている電圧、容量が安定供給されているか？ 

供給されている 

コントローラ EMG 端子,REM 端子

がオープンになっていないか？ 

供給不足、不安定（変動する） 

正しい電源を供給して下さい 

入力していない。 

本体のヒューズを確認してください。 

オープンになっている 

クローズにして確認する 

入力している。 

解除後、再度確認してください。 

クローズになっている。 

I/O、T-BOX、外部入力からの停止信号が

入力されていないか？ 

コントローラの電源線が正しくつながれているか？

主電源を確認してください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



２：ロボットが動かない 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

コントローラとロボットの製造番号

（６桁～８桁の数字）が同じか？ 
違う製造番号 

同じ組み合わせにして再度確認する。 
同じ製造番号 

電源はつながっているか？（EMG 端子含む）
つながっていない 

電源をつないで下さい。 

つながっている 

コントローラとロボットのケーブルは正しくつながっているか？ 

一度取り外して再度接続してください。取付部のロックがおくまで

かかっていることをご確認ください。 

手で押すと動かない。励磁している。 

RS232C 通信で＄１Enter 後に＄１００

が返ってくるか？ 

つながっていない 

ケーブルをつなぎ、ロックした後 

再度確認を行って下さい 

＄１００が返ってくる 

ロボットはイニシャライズしていますか？原点

サーチ（コマンド$1PT）を確認してください。 

3 軸 1101/4 軸 1111/5 軸 11111 で原点済み

原点は設定している。 

指令コマンドを取扱説明書で確認する。

オープ

動作コマンドは正しい。 

ティーチング BOX で動作できるか確認してください。

つながっている 

ロボットは励磁しているか？手で軽くロボ

ットを押してみてください。 
手で押すと動く。励磁していない。 

コントローラ REM 端子がオープンに

なっていないか？ 
ンになっていない 

コマンドが正しくない。 

指令コマンドを再度ご確認してください。

オープンになっている 

REM をクローズして下さい

＄１００以外が返ってくる。 

エラー内容を取扱説明書で確認して 

原因を取り除いて再度確認してください。 

原点を設定できていない。 

0000 が返ってくる。 

原点サーチをおこなってください。 



 

 

 

 

３：コントローラと通信出来ない 

    RS232C の場合    シーケンサの場合 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      

      

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      

動作しない、エラーが解除出来ない。 

製造番号（６桁～８桁の数字）をひかえて JEL サービスに連絡する

通信ケーブルが正しくつながっているか？

ＲＳ485 用につながっていないか？ 

“

テ

が

な

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

つながっている 

セレクト SW を確認 

“0”になっているか？ 
       一部対象外あり  

                                       

       一部対象外あり  

0”になっている 

ィーチングBOXがつな

っている、また ON に

っていないか？ 

つながっていない 

R/T 切替 SW が“R”に

なっているか？ 

“T”になっている 

“R”に切り替える 

“B”又は“C”になってい

る 

シーケンサの電源は正

しく接続されているか？

接続されていない 

接続後、確認する 

接続されている 

レディ/ビジィが出放し

になっていないか？

表示“C”でレディ/ビジ

ィを確認 

ストローブ ON の場合

上位ソフトを確認 

正しい表示 

製造番号（６桁～８桁
“R”になっている 

COMポート/通信速度

確認（9600dps） 
通信設定出来ている 

ロボットの識別ボディ N.o

を確認。 

通信設定不良 

正しく設定して下さい
シーケンサ I/O にケーブルが

正しくつながっているか？ 
つながっていない 

正しく接続した後、 

再度確認する 
“0”になっていない 

“0”に合わせて再度

確認 
つながっている 

ON になっている 

取り外して確認する 
つながっている 

セレクト SW を確認 

“B”又は“C”になって

いるか？ 
レディ OFF の場合 

ティーチング BOX を

OFF にする 
“B”又は“C”になって

いない。 

“B”又は“C”に合わせ

て再度確認 
つながっていない 

正しく接続した後、 

再度確認する 
の数字 ）をひ かえて

JEL サービスに連絡

する 



 

 

 

正しい設定で通信してください。
識別ボディ N.o は正しい。

1 度、主電源を切って再度

確認する。 


