
トラブルシューティング 

操作、制御トラブル編 

１：T-BOX が操作できない。 

２：シーケンサ制御が出来ない。 

  ３：RS232C 通信が出来ない。 

 

１：T-BOX が操作できない。 

 

正しく接続している。 

コントローラ前面の切り替えスイッチ（Ｒ/Ｔ）が 

“Ｔ”になっているか？一部無いものもあるまたは

ＲＳ232Ｃケーブルがつながっていないか？ 

正しく接続されていない。 

接続後、ネジを正しく締めて下さい 

切り替えていない。ＲＳ232Ｃがつながっている。

“Ｔ”に切り替えて動作してください。 

ＲＳ232Ｃケーブルを抜いて動作してください。 

切り替わっている、通信がつながっていない。

コントローラーセレクトスイッチが“０”以外に 

なっていないか？シーケンサモードでは？ 

“０”になっている。 

T-BOX の表示画面にドットは

点滅しているか？ 

一部端子接点 

タイプあり。 

点滅している。 

ロボットが動作中では？上位装置

の信号を確認してください。 

T-BOX の接続は正しく接続されて 

いますか？ネジを確認してください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

“０”以外になっている。 

“０”にして再度、確認してくださ
点滅していない。 

弊社サービス部門にご連絡して下さい。 



２：シーケンサ制御が出来ない。 

 

 

正しく接続している。 

I/O の電圧、容量が 24V を超えていないか？

または不足していないか？ 

接続されていない。 

正しく接続後、再度確認してください。 

24V ではなかった。 

正しく入力後、再度確認してください。 

24V 入力している。 

複合コマンドが入力（コントローラへの

書き込み）されているか？ 

入力されている。 

コントローラのダイヤルスイッチが

Bまたは Cになっているか？ 

入力されていない。 

付属のソフトを転送して再度確認 

してください。 

B または Cになっている。 

レディ、ビジー信号は出力されているか。 

ダイヤル S/W を C にしてドット表示を確認。

B または Cになっていない。 

切り替え後、再確認願います。 

レディが表示されない、ビジーが出たままになっている。

ロボットが動作中ではありませんか？ロボットを再度、

確認してください。 

レディが表示している。 

アラーム停止信号が入力されていませんか？

I/O、T-BOX、外部入力を確認してください。 

I/O ケーブルは正しく接続しているか？

コネクターの確認。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



３：RS232C 通信が出来ない。 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

             一部対象外あり                     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

             一部対象外あり  

つながっている 

セレクト SW を確認“0”になっているか？

“0”になっている 

T-BOXがつながっている、またはONになって

いないか？ 

つながっていない 

T-BOX 切替 SWが“R”になっているか？ 

つながっていない 

正しく接続した後、再度確認する。 

“0”になっていない 

“0”に合わせて再度確認する。 

つながっている、ON になっている 

取り外して再度確認する。 

“T”になっている 

“R”に切り替える 

通信ケーブルが正しくつながっているか？

ＲＳ485 用につながっていないか？ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

“R”になっている 

通信設定確認。 

COMポート/通信速度確認（9600dps） 
通信設定出来ている 

ロボットの識別ボディ N.o を確認。 

通信設定不良 

正しく設定して下さい 

正しい設定で通信してください。 
識別ボディ N.o は正しい。 

1 度、主電源を切って再度確認する。 


